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Por qué Rabbit ?

Microprocesadores y microcontroladores hay muchos.

Los microcontroladores de 8 bits sdéécilesde usar,perogeneralmentéienenpocamemoriainternay su velocidad
de procesamiento es limitada para algunas aplicaciones.

Los microprocesadorede 8 bits puedeaccedern masmemoria,pero avecesampocoes suficiente. La conexién con
chips para decodificacion (glue-logic) ocupa espacio de plagueta y cuesta.

Los microcontroladores de 16 bits son ndificiles de usar,y tienenmuchamasmemoria,pero avecestampocoes
suficiente.

Los microprocesadorede 16 bits suelen ser cargda conexion de memoriag periféricosa los busessueletraer
problemas en ambientes donde la interferencia y el ruido son conflictivos. También necesitamos glue-logic.

Los DSPsuelen semuy complicadogle usar,aunque a ldhorade procesar son sumameredoces.No obstante, el
disefio dehardwaresueleser muy complicado,necesitando de chipswuy rapidos, que consumen mésrriente,y
algunas veces complicados circuitos de wait-states.
Los procesadores de la linea Rabbit atnan las ventajas de todos ellos:

Es un microprocesador: su bus es accesible.

Su address bus es de 20bits, lo que implica 1MB de direccionamiento posible.

Su data bus es de 8 bits: menos lineas de conexion.

Su arquitectura es compatible con el Z-80: conocido, con gran cantidad de software disponible.

Es un microcontrolador: 1/0 portsUSARTSs (seriales) timers, WDT (watch-dog), RTC(real-time clock), todos

incluidos en un chip.

Chip Selects que eliminan la glue-logic para memoria, generacion de 0 a 4 wait-states.

I/O strobes que eliminan la glue-logic para I/O, con generacion de 0 a 15 wait-states.

Serial boot: siempre es posible cargar la Ultima version, sin parches.

Slave port: facilita la interconexion de procesadores, incluso puede bootear del slave port.

Su performance es comparable a la de muchos DSP del mercado.

El kit de desarrollo viene acompafiado por potente entorno dprogramacionC con bibliotecasde funciones,

soporte multitarea, TCP/IP (sin regalias), e ICD (In-Circuit Debugging).
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Core Modules

El procesadomo tiene memoriainterna,. pero los mddulos pre-armadosson un recursoprobadoen ambientes
conflictivos, son econdmicosy de facil implementacion;pueden soldarse conectarsecon un zécaloa la placa
principal.

Necesita mas memoria ?
En vez de portar su disefio a un controlador de gama aites simplementeeemplaceel méduloCPU por uno de
mayor capacidad!

Necesita una aplicacion TCP/IP sobre Ethernet ?

Usted puedeelegir un procesador, desarrollar la interfagthernet,conseguir un stackCP/IP reducido que ha sido
recortado y compactado para caber en memoria; tratar de hacer entrapficaciénen lo que le dejaron. @legir
Rabbit, conectar el patch-cord y comenzar a desarrollar!

La hoja siguientemuestraunatabla comparativa deore modulesa modo de referencia, naleje de consultara su
vendedor por modelos mas recientes.
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20xx 21xx 22XX 23 30xx 31xx 32 34xx
00 | 10| 20| 00| 10, 20 30 00 10 5p 00 QO 10 OO MO pPO |00 |10
Ethernet X | X | X | X | X * X X | X X | kit | kit

Flash (KB) |256|256|256|512|256|512 256|256 |256|512|256|512|256 512|256 |512|512|256
SRAM (KB) |512|128|128|512|128|512|128|128|128 512|128 |512|128|512|128|768 |512 | 256
Config 1/0 26 |26 |26 |20 |20 |26 |26 |16 |16 |16 | 17 |44 |44 | 46 |46 |44 | 41 | 41

Entradas 8 8 | 8 8 | 8 8 | 8 7 7 8 8 |4 |4 | 4| 4| 4|3 3
Salidas 6 | 6| 6|6 |6 |6 |6 |3|3|3 /4|4 ,4,4|4|4]|3]3
Serials 4 |4 |4 |4 144 |4 |4 |4 |4 |46 6 6 | 6 6 | 4 5
HDLC/IrDA 2 HDLC, 4 IrDA
Power (V) 5 3,3

Power (mA) |130|130| 98 |140|140|140|140|134|134|134|108|150|150| 75 | 75 |255| 97 | 97

ADC X | X

Timers 5+1 10+1
Clock (MHz) | 26 | 26 | 18 | 22 | 22 | 22 | 22 |22 |22 |22 |22 |29 |29 |29 |29 |44 |29 | 29

Temp. (°C) 40 +85 | -40+70 | -40 +85 |  -40 +70 ;‘g% 40 +70 | -40 +85 ;‘;% .40 +85

Los moduloscon mas de 256K flash puedeenervarios chipsy asignarlosparafuncionesdiferentes(codey file
system), consultar datasheet.

Los moduloscon méas de 512IRAM utilizan arquitecturade instruccioney datos separados, no pasibleutilizar la
totalidad para una sola cosa.

Los I/O estén agrupados en ports de 8 bits y se comparten con las seriales

Los Rabbit 3000 son de 3,3V pero soportan 5V en las entradas (5V tolerant)

Todos los core modules traen:
Conexion para pila de back-up (para el RTC y la SRAM)
Microprocesador Rabbit funcionando con toda la glue-logic asociada

Cualquierotro datopuedebuscarseen la documentacién correspondientenadulo en particular, solicitelo a su
vendedor

Development kits

El kit de desarrolldraeun coremodule,una prototypingboardparapoderprogramarel méduloy armarpequefios
proyectosde hardware Dynamic C v.8 (compilador C programaciéry debugging en circuitoy manualen CD. El
soporteTCP/IP sinregaliasesta incluido en DC8, por consiguiente tedoslos kits. No obstante, si ehardwareno
tiene interfaz Ethernet, no sera de mucha utilidad por si solo.
En el casodel RCM3400, elmddulo no tienesoporteEthernet,pero si laprototypingboard que viene en el kit de
desarrollo.

DevKit | RCM2000| RCM2100 RCM2200 RCM230D RCM3000 RCM31p0 RCM3200 RCM3400
Médulo | 2020 2100 2200 2300 3010 3110 3200 3400

TCP/IP X X X X X
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Dynamic C

Esunaimplementaciorde C con el agregado dencionesespecificaparaRabbit,soportemultitareacooperativoy
bibliotecas de funciones que resuelven gran cantidad de tareas en aplicaciones tipicas.

Permite debugging en circuito a nivel € a nivel assemblerseleccionablepor el usuario.Puedeejecutarse
instruccién por instruccion, con feedback en pantalla, o ponerse breakpoints.

Viene incluido enlos kits de desarrollopuedeadquirirlo por separado si lo desebncluye soporte TCP/IP sin
regalias.

Existenademasibliotecasde funcionesque puederadquirirsepor separado via CD bajarse de lgpaginaweb de
Rabbit, con cargo.

Funciones provistas por Dynamic C v. 8

Funciones standard de C, incluyendo coma flotante (floating point) y funciones trascendentes.
Multitarea cooperativo

Interfaz FC

Interfaz con GPS receivers en NMEA-0183

FFT (Fast Fourier Transforms)

Interfaz SPI

RTC (Real Time Clock)

Interfaz serie (stream oriented, con flow control, circular buffers, frame oriented)

L2020 2 R

Funciones adicionales para TCP/IP, incluidas en Dynamic C v. 8
= DHCP client

HTTP server con soporte SSly CGl

FTP server/client

TFTP server/client

ICMP (ping)

POP3 client

SMTP client

Acceso socket level a UDP y TCP

L7207

Médulos que pueden comprarse por separado
» SNMP

> PPP

> AES (128-bit Encryption)

» MicroC/OS Il (uCOS-Il) real-time kernel

Minor upgrades sin cargo en la pagina web de Rabbit.
Major upgrades (pre v.8 a v.8; v. 9, v. 10, etc) con cargo.
Upgrade a Ultima versién de v.7 sin cargo erdiginma web de Rabbit

Aplicaciones

Setratade un micro depropésitosgenerales, pero a laorade competir, dado su precio, entornopgtegramaciory
desarrollo en Cy disponibilidad defuncionesen la bibliotecade Dynamic C, seorienta mas hacia el control
industrial y aplicaciones donde se requie@nexionen red, particularmentesi se requier@fectuargrancantidadde
calculos matematicos cuando selebenatendervarias tareas a la vez o cuando eltiempo de desarrollo esnuy
reducido.

Funciones matematicas
Soporte multitarea § Desarrollos répidos

Soporte TCP/IP /
Programacion en C

CTU-004 3



